\ Epreuve pratique du baccalauréat général Spécialité : sciences de 'ingénieur |

Systeme pluritechnologique : Tapis de course SN

Performance : Puissance consommeée

1. Prise en main du systéme pluritechnologique :

Description du systeme : Le tapis de course permet la pratique de la course pied avec réglage
de la vitesse et de I'inclinaison selon les souhaits de I'utilisateur.
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Figure 1 : Pupitre de commande du tapis
Procédure de prise en main :

- Aprés avoir vérifié que le tapis est bien branché, appuyer sur le bouton Marche Arrét situé
devant le tapis a coté de l'arrivée du cable d’alimentation,

-Mettre en fonction le tapis en insérant la clé de sécurité servant a détecter la chute de
I'utilisateur,

- Faire varier I'inclinaison de 0% a 5 % en utilisant la commande dédiée,
- Faire varier la vitesse de 0 km/h a 5 km/h en utilisant la commande dédiée,

- Retirer la clé de sécurité afin de vérifier 'arrét d’'urgence du systeme.
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2. Diagramme des exigences :

req [Modéle] Model[ Model ]

«requirements
Ne pas étre trop bruyant
ld="1.7"
Text = "Les nuisances sonores doivent étre
inférieures a 70 db & 1,6m du sol a vitesse
maximale"

«requirement»
Reproduire les conditions de la course a pied
2 ou de la marche
«requirements

Ajuster la vitesse de pratique ld="1"
Text = "T'utilisateur va pouvoir fournir les efforts

la="1.1 | ——9 physiques liés @ une course a pied ou @ une

Text = “réglable entre 1 et 14 kmvh par pas de =
2 marche
0,1 knvh ou 0,5 km/h requirements
Se raccorder au réseau électrique
1d="1.6"

Text="220 V - 50 Hz.

La puissance consommeée sera de ['ordre de
250 W (dont 80% sont consommés par le
moteur) pour un utilisateur de 75 kg a 2 km/h.
Respect de la norme NFC 15-100"

«requirements
Simuler une pente

ld="12" «requirements «requirement»
Text = "Réglable entre 0 et 10 % par pas de Résister a la charge S'adapter a I'environnement
0,5 %" ld="14" ld="15"
Text = "La masse du coureur sera inférieure 3 Text = "Etre compatible avec le lieu de pratique”
130kg"
«requirements
Sécuriser la pratique
Id="1.3"
Text = "Arréter le systéme en cas de chute”
«requirements «requirements
Se ranger facilement S'adapter a I'espace
ld="151" ld="152"
Text = "L'espace de stockage sera inférieur a Text = "Etre compatible avec les différents
0.5m2" types de sols de I'espace de pratique.

Ecombrement : 138 cmx 163 cmx 73 cm’

Figure 2 : Diagramme des exigences du tapis

3. Performance mesurée
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Figure 3 : protocole expérimental
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Instructions du protocole expérimental :
. Avec la pince multi fonction et le boitier de protection :

Mettre a 'arrét le boitier de protection,

Relier la pince multifonction au boitier de protection avec des cordons pour I'acquisition de la
tension d’alimentation,

Placer la pince multifonction autour d’un des fils d’alimentation (Phase ou Neutre),

Régler la pince multifonction sur KW,

Faire vérifier votre branchement par le jury,

Mettre en fonction le boitier de protection,

Mettre en ceuvre les conditions, permettant de vérifier la puissance consommée, énoncées
dans le diagramme des exigences (vitesse de 2km-h-t et 'examinateur qui joue le role de
I'utilisateur),

Relever la valeur de la puissance affichée sur la pince.

Avec la prise compteur d’énergie :

Brancher le compteur d’énergie sur le secteur et relier la prise du tapis a celui-ci.

Le mettre en position puissance

Faire vérifier votre branchement par le jury,

Mettre en fonction le boitier de protection,

Mettre en ceuvre les conditions, permettant de vérifier la puissance consommeée, énoncées
dans le diagramme des exigences (vitesse de 2km-h"" et 'examinateur qui joue le réle de
I'utilisateur),

Relever la valeur de la puissance affichée sur la pince.
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4. Performance simulée

Description du modéle :

volant dinertie

Systéme poulies-col
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Pupitre de commande
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Consommation partie commande
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Figure 4 : modélisation multiphysique

Lancer Matlab puis pointer le répertoire de travail qui contient le fichier de simulation
Double cliquer sur le fichier TAPIS_avec_jogger_puissance

Paramétrer la consigne de vitesse en lien avec le parametre attendu du diagramme des
exigences en double cliquant sur I'élément dédié

Paramétrer la masse du jogger en en lien avec le parametre attendu du diagramme des
exigences en double cliquant sur I'élément dédié

Lancer la simulation

Observer les résultats obtenus en double cliqguant sur les éléments « Scope »
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