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Description générée automatiquement]Système pluritechnologique : Skateboard



INSTRUCTION : Préparation préalable de la maquette
· [bookmark: _GoBack]Il faut charger le skate-board avec une masse de 60kg (grâce au portique (ou autre)) 
· La gâchette de la télécommande est à positionner en mode expert
· Certains éléments en police de caractère rouge sont à personnaliser :
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4. Performance simulée.

1- Ouvrir le logiciel « Matlab R2022b »

2- Se placer dans le répertoire a configurer suivant chaque établissement

3- Ouvrir le fichier « skateboard_autonomie» qui se trouve dans le répertoire.
4- Appeler 'examinateur pour validation du répertoire de travail.
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1. Prise en main du systéme pluritechnologique

Se connecter a la session......... et ouvrir le répertoire .......................




