Epreuve pratique du baccalauréat technologique Spécialité :212D
Enseignement spécifique : EE

Produit : Barriere automatique

1. Prise en main du systéme

Se connecter a votre session sur I'ordinateur, puis vérifier la liaison entre le systéme et votre
PC.

La barriere automatique est un modele de barriere congu et diffusé par la société ERO
spécialisée dans le contrle d’accés. Cette société installe des barrieres dans de nombreux
sites privés (mode parc privé), publics ou commerciaux ou en utilisation autoroutiere (mode
télépéage).
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Figure 1 : le systeme

Mettre la barriére sous tension. Démarrer le logiciel « Barriere SYMPACT ». Sélectionner
« piloter et mesurer » puis :

-Sélectionner I'icbne « paramétres de pilotage Sympact »

MESURER : Acouisitions =3[0

Paramétres variateur du pilozage de la SYMPACT

Fréquences de Pilotage Rampes de Pilotage
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-Sélectionner I'icébne « Acquisition mesures »
- Indiquer la durée d’acquisition (4s)

-Cocher la case « inversion de sens »
-Indiquer une inversion de sens au bout de 2s

-Lancer I’acquisition

Figure 3 : paramétres

Performance attendue

req RegDiagram : cahier des charg es)

<=Tequirements= ==requirements= ==requirements=
Controler I'accés Voie d"accés Dimensions
text="La barriére doit laisser | text="La barriére doit &tre adaptée text="les dimensions de la barriére
passer les automobilistes & la voie d'accés” sont comprises entre 2.5 et 3.5m"
autorisés” ld="1.5" ld="7"
Id="1."

<=requirements=
Commande =<requirement== ==requirement=>
Requirement Name E: Configuration privative
text="La barriére doit étre e
contriable & distance de?“'s A text="The system shall do™ "*{ text="En I'absence d'énergie
PC. Le supeniseur peut dailleurs 1d="62{32." dlectrique, Faccas doft étre
en contréler plusieurs P impossible®
1d="1.1" b 1d="6"
<<fequirement=>
Résistance au milieu extérieur <<requirement=>
Rapidité <<reﬁne>>
text="La barriére doit pouvoir :
ref_rste: aux intempéries text="L"accés de rautomobiliste &
1d="1.2 la zone contrdlée doit se faire
rapidement” |
Id="1.3" <=requirement==
g L 1 Configuration autoroutiére
<=refine== <crefingss \
- text="En l'absence d'énergie
électrique, Faccés doit &tre
! . possible”
==fequirement== <<requirement==> ld="5"
Temps de réponse Interruption
text="Pour ouverture ou fermeture: text="La phase de fermeture
En mode télépéage avec une pourra étre interrompue.”
fréquence de 40Hz, le temps doit Id="4"
étre de 15."
1d="3"

Figure 4 : diagramme des exigences

La solution de commande par
variateur de vitesse (commande en
fréquence) permet le réglage de
vitesses et accélérations distinctes
entre les mouvements de montée
et de descente.

Figure 5 : commande fréquence
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2,

Conception

Le cahier des charges impose une durée d’ouverture ou de fermeture mini de 'ordre de

0.7s

La caractéristique ci-dessous représente la position de la lisse en fonction du temps lisse
Biisse = f (t) a 'ouverture pour la durée d'ouverture la plus rapide imposée par le cahier des

charges :
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3. Expérimentation

Mise en place du protocole expérimental pour la mesure de la fréquence moteur.

Pince ampéremétriqgue

Figure 6 - mesure de la frequence

La mesure de la fréquence se fera en utilisant un oscilloscope associé a une pince
ampeéremeétrique au niveau des bornes de mesure du moteur.

Mise en place du protocole expérimental pour la mesure de la durée d’ouverture ou de

fermeture.

La mesure de la durée se fera en utilisant le logiciel en mode acquisition. Sélectionner la
grandeur adéquate puis effectuer les relevés avec le curseur.

Téta 31 : Position lisse [*])

15

Temps [s)

Figure 7 : acquisition de la durée d’ouverture
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4. Simulation

Il est demandé de mener une simulation en utilisant le modele fourni

Remarque : le couple utile est constant dans ce modele.

Ouvrir le fichier « Barriere2.slx ».

# barriere2 * - Simulink primary and secondary schoal use

File Edit View Display D\agram Simulation Analysis Code Tools Help

-8 BEe-E-wdge®P = K-k [normal W@
s
+]
Fréquence du =
moteur en Hz -
[}

Nombre de paires
de pbles : p=2

Couple moteur en
N.m

View 1warning 100%

Figure 8 : modélisation du moteur+ chaine cinématique + lisse
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% scope =@ x
File Tools View Simuation Help

@-60r® 2-q-H- F-
T

Outil de curseur

‘Sampla based [Ofisat=0 T=2000

Figure 9 : position de la lisse en degrés

Sujet EE14 - dossier ressources Page 6 sur 6




