\ Epreuve pratique du baccalauréat général Spécialité : sciences de I'ingénieur \

Systeme pluritechnologique : chariot de golf

Performance : Vitesse maximale

1. Prise en main du systéme pluritechnologique

Description du systéme

Bouton de marche et de

réglage de la vitesse d'avance

Modulateur : hacheur

Motoréducteur a

Batterie Li-Ion: 14,8V
16 A.h

_— courant continu 12 V,
réduction = 1:25

T~

Roue motrice D=270mm

Figure 1 : le chariot de golf

Procédure de mise en marche :

Installer le chariot sur une cale afin qu’il ne se déplace pas

Installer la batterie et la connecter au chariot.

Appuyer alors sur le bouton de vitesse,

le tourner pour sa mise en route jusqu’a sa butée maximale.

Pour I'arréter, tourner le bouton de vitesse au minimum.
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2. Performance attendue

Chariot de golf

== Requierement >> Transporter le sac d'un golfeur

Id= ‘1" Pouvoir transporter le sac d'un golfeur sur tout type de terrain sans effort

e U . X

<<Requierement >> <<Requierement >> <<Reguierement => <<Reguierement >>
Supporter le sac Etre autonome en Déplacer le chariot Se ranger facilement
énergie
ld="1.1 = ld="1.3 ld="1.4
Text = ‘Dimension ||d: 12 : Text ="Fouvair Text = ‘Pouvoir étre
classiques d'un sac de Texd = Garanfir une déplacer facilement le transportable facilement’
qolf autonomie energetique chariot'
<<R_ﬂ1§gmmmmuiergmeng Ve {(BEMD"f::remem i <~<_I_F_{ﬁgggjae,mrement = <<Requierement >> <<Requierement >>
dEaE D It y‘;?én'li;:me Rentrer dans le Masse limitée
1d=11.1° ld=12.1° coffre de voiture i
.I§>,<Tr= l*’.ll;a:]rie_ Text =16 Km . _I%=;2:2 s ld=141 Toar s
IDAAITE 9 -,?\,,._11 8 3 ?Inﬁ??\l'l\ ,mm Text = 'Dimensions maximale du chariot
S <1m’ vide 18 Kg'
<<Requierement => <<Reguierement == =<Requierement >>
Stabilité Facilement sans effort Vitesse de déplacement
ld="1.3.1 1d="1.3.2" 1d="1.3.3
Text = ‘Etre stable, éviter Text = ‘commander la Text = ‘Vitesse maximale = 6 km.h™!
lgst_gggggﬂgmggg sur des motorisation par un Accélération maximale = 2 m.s=
pentes =17% soit 10° bouten On/Off et un
potentiométre

Figure 2 : diagramme des exigences

3. Performance mesurée

Mise en place du protocole expérimental.

Surélever |la roue motrice du chariot
avec une cale afin qu'’il ne se
déplace pas.

Tachymeétre optique.

Figure 3 : Appareillages nécessaires

1- Préparer la mesure avec le tachymétre optique. Faire vérifier.

2- Relever la vitesse maximale de rotation de la roue, en déduire la vitesse d’avance du
chariot s'il était posé au sol sachant que sa masse entraine un ralentissement du
chariot de 20% de sa vitesse.
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4. Performance simulée

1- Ouvrir le logiciel « Matlab » puis le fichier « Vitesse_maximale_eleve » qui se trouve
dans le répertoire copié.
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Figure 4 : modélisation multiphysique du chariot de golf

2- Paramétrer dans le « bloc » batterie, la tension nominale en V, le « bloc » réducteur
constitué d’'un systéme vis sans fin 1 filet et d’'un pignon de 25 dents. Régler la
consigne de vitesse au maximum. Simulation sur une durée de 2 s.
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