\ Epreuve pratique du baccalauréat général Spécialité : sciences de l'ingénieur

Systéme pluritechnologique : Tapis de course ‘fi\\

Performance : inclinaison du tapis

1. Prise en main du systéme pluritechnologique

Description du systeme : Le tapis de course permet la pratique de la course pied avec réglage
de la vitesse et de l'inclinaison selon les souhaits de I'utilisateur.
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Figure 1 : Pupitre de commande du tapis

Procédure de prise en main :

- Apres avoir vérifié que le tapis est bien branché, appuyer sur le bouton Marche Arrét situé
devant le tapis a coté de I'arrivée du cable d’alimentation,

-Mettre en fonction le tapis en insérant la clé de sécurité servant a détecter la chute de
I'utilisateur,

- Faire varier l'inclinaison de 0 % a 5 % en utilisant la commande dédiée,
- Faire varier la vitesse de 0 km-h'1 a 5 km-h1 en utilisant la commande dédiée,

- Retirer la clé de sécurité afin de vérifier I'arrét d’'urgence du systeme.
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2. Diagramme des exigences

req [Modéle] Model[ Model ]

«requirements
Ajuster la vitesse de pratique

1d="1.1"
Text = “réglable entre 1 et 14 kmvh par pas de
0,1 kmvh ou 0,5 kmvh™

</

«requirements
Simuler une pente
ld="1.2"
Text = "Réglable entre 0 et 10 % par pas de
0,5 %"

«requirements
Ne pas étre trop bruyant

«requirements

Reproduire les conditions de la course a pied
ou de la marche

ld="17"
Text = "Les nuisances sonores doivent étre
inférieures 2 70 db a 1,6m du sol & vitesse
maximale”

T

1d="1"

marche”

Text = "Tutilisateur va pouvoir fournir les efforts
physiques liés 3 une course 2 pied ou 3 une

\

«requirements
Se raccorder au réseau électrique

1d="16"
Text="220 V - 50 Hz.

La puissance consommeée sera de ['ordre de
250 W (dont 80% sont consommés par le
moteur) pour un utilisateur de 80 kg a 4 kmvh.
Respect de la norme NFC 15-100"

«requirements
Résister a la charge

«requirements

S'adapter a I'environnement

ld="14"

130kg”

Text = "La masse du coureur sera inférieure 3

ld="15"

Text = "Etre compatible avec le lieu de pratique”

«requirements
Sécuriser la pratique

ld="13"

Text = "Arréter le systéme en cas de chute”

/)

«requirement»
Se ranger facilement

S'adapter a

«requirements

I'espace

ld="151"

0,5m2"

Text = "L'espace de stockage sera inférieur 3

ld="152"

types de sols de I'espace
Ecombrement : 138 cmx

Text = "Etre compatible avec les différents

de pratique.
163 cmx 73 cm"

Figure 2 : diagramme des exigences du tapis

3. Mesure de l’'inclinaison

Mise en place du protocole expérimental

Repére de la
hauteur a
mesurer situé

entre les deux
carters (par
rapport au sol)

Figure 3 : protocole expérimental
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- Compléter le tableau ci-dessous en mesurant (a I'aide d’un réglet ou d’une régle) la
hauteur entre le sol et le point indiqué sur la figure 3 pour les différentes pentes
réglées sur le tapis:

Pente réglée (en %) 0 4,5 5,0 5,5 10
Hauteur (en mm)

- Rappel:
hauteur
pente en % = —— x 100
longueur
La longueur du tapis est de 155 cm.
- Pour faire varier la pente, mettre sous tension le systéme, insérer la clé puis appuyer

sur les touches + ou - pour faire varier la hauteur

4. Performance simulée

Prise en main du modeéle

Figure 4 : modélisation multiphysique

- Ouvrir le fichier « Tapis TC290.SLDASM »

- Cliquer sur 'onglet Etude de mouvement (voir figure 5)

- Vérifier que I'étude est bien en analyse de mouvement (voir figure 5)

- Lancer les calculs puis appuyer sur lecture pour vérifier que le systéme bouge

- Cliquer sur Résultats et graphes

- Sélectionner Déplacement/vitesse/accélération puis Déplacement linéaire puis composante y
- Sélectionner le sol puis le coin de la structure (voir figure 6)

- Valider les parameétres

- La courbe donnant I'écart entre le point et le sol doit apparaitre

Sujet 37A : dossier ressources Page 3 sur 4




\ Epreuve pratique du baccalauréat général Spécialité : sciences de l'ingénieur |

< > | AN |
[Arabyse de mowement <[ B > > e o Bs¢  asN~8s[B]al®

{_’:'@1@ (g 0 sec 1sec 2 sec 3 sec 4 sec 5 sec 6 sec 7 sec 8 sec 9 sec
Sy T?DY prerbeeorbeeeecbereebeeec b becee beceebeeee becer preeeEeeeebeeeeEereebeeee beeee e e feee

| A v @ Tapis TC290 Meca3D (Défaut<i {
(f Orientation et vues de cam
12 Lumiéres, caméras et scén
&) Moteur circulairel
» &) (f) Trépied Bati<1> (Défaut
4 @ Cadre de marche<1> (Défz
» % Articulation<1> (Défaut<<
4 QH (-) Axe rouleau arriere<1>
4 'QB (-) Rouleau avant<1> (Déf:

A . P -

2 & 2 & & 2 S & 4

Bé
L

gmmwm Modéle | Vues3D | Etude de mouvement 1| |

Figure 5 : paramétrage de la simulation

Figure 6 : sélection des éléments de mesure
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